ESCUELA SUPERIOR POLITECNICA CONTRATO No. 118-2015

EL LITORAL SIE-ESPOL-032-2015
Delia de las Mercedes Mora Suarez

Tpuivanda ki Soctedad det Comocinnento”

CONTRATO No. 118-2015

Comparecen a la celebracion del presente contrato, por una parte la ESCUELA
SUPERIOR POLITECNICA DEL LITORAL ESPOL, representada por el Ing.
Sergio Flores Macias, en su calidad de Rector a quien en adelante se le
denominara CONTRATANTE; y, por otra parte la Sra. Delia de las Mercedes Mora
Suarez, por sus propios derechos, a quien en adelante se le denominara
CONTRATISTA. Las partes se obligan en virtud del presente contrato, al tenor de
las siguientes clausulas:

CLAUSULA PRIMERA.- ANTECEDENTES

1.1 De conformidad con los articulos 22 de la Ley Organica del Sistema Nacional
de Contratacion Publica -LOSNCP-, y 25 y 26 de su Reglamento General -
RGLOSNCP- el Plan Anual de Contrataciones de la ESPOL, contempla la
“ADQUISICION DE EQUIPOS DE ENSENANZA DE SISTEMAS DE
CONTROL PARA EL LABORATORIO DE CONTROL Y MECATRONICA DE
LA FIMCP, COMO PARTE DEL PROGRAMA DE FORTALECIMIENTO DE
LABORATORIOS SENESCYT - ESPOL".

1.2 Previo los informes y los estudios respectivos el delegado de la Maxima
Autoridad de la ESPOL resolvié aprobar el pliego de SUBASTA INVERSA
ELECTRONICA SIE-ESPOL-032-2015 para la “ADQUISICION DE
EQUIPOS DE ENSENANZA DE SISTEMAS DE CONTROL PARA EL
LABORATORIO DE CONTROL Y MECATRONICA DE LA FIMCP, COMO
PARTE DEL PROGRAMA DE FORTALECIMIENTO DE LABORATORIOS
SENESCYT - ESPOL".

1.3 Se cuenta con la existencia y suficiente disponibilidad de fondos en la partida
presupuestaria 840104 “Maquinarias y Equipos (Bienes de Larga Duracion)”,
segun consta en la certificacion presupuestaria No. 3151 del 27 de julio del
2015, emitida por la Gerencia Financiera.

1.4 Se realizé la respectiva convocatoria el 21 de septiembre del 2015, a través
del Portal Institucional.

1.5 Con fecha 26 de octubre del 2015, se realizd la negociacién con la Unica
oferente calificada Sra. Delia de las Mercedes Mora Suarez.

1.6 Luego del proceso correspondiente el Ing. Jorge Roca Garcia, en su calidad
de Delegado de la Maxima Autoridad mediante Resolucion de Adjudicacion
SIE-ESPOL-032-2015 del 26 de octubre del 2015, adjudicé Ila
“ADQUISICION DE EQUIPOS DE ENSENANZA DE SISTEMAS DE
CONTROL PARA EL LABORATORIO DE CONTROL Y MECATRONICA DE

LA FIMCP, COMO PARTE DEL PROGRAMA DE FORTALECIMIENTO DE {

LABORATORIOS SENESCYT - ESPOL”, a la oferente Sra. DELIA DE LAS
MERCEDES MORA SUAREZ.

CLAUSULA SEGUNDA.- DOCUMENTOS DEL CONTRATO

2.1 Forman parte integrante del contrato los siguientes documentos:
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a) El pliego (Condiciones Particulares del Pliego CPP y Condiciones
Generales del Pliego CGP) incluyendo las especificaciones técnicas, o
términos de referencia del objeto de ia contratacion.

b) Las Condiciones Generales de los Contratos de adquisicién de bienes o
prestacion de servicios (CGC) publicados y vigentes a la fecha de la
convocatoria en la pagina institucional del SERCOP.

¢) La oferta presentada por el CONTRATISTA, con todos sus documentos
que la conforman.

d) Las garantias presentadas por el CONTRATISTA.

e) La resolucion de adjudicacion.

f) Las certificaciones que acrediten la existencia de la partida presupuestaria

y disponibilidad de recursos, para el cumplimienio de las obligacicnes
derivadas del contrato.

CLAUSULA TERCERA.- OBJETO DEL CONTRATO

3.1 EICONTRATISTA se obliga con la CONTRATANTE a proveer, entregar en
perfectas condiciones e instalar los bienes objeto de esta contratacion, esto
es la “ADQUISICION DE EQUIPOS DE ENSENANZA DE SISTEMAS DE
CONTROL PARA EL LABORATORIO DE CONTROL Y MECATRONICA
DE LA FIMCP, COMO PARTE DEL PROGRAMA DE FORTALECIMIENTO
DE LABORATORIOS SENESCYT - ESPOL” ejecutar el contrato a entera
satisfaccion de la CONTRATANTE, segln las caracteristicas vy
especificaciones técnicas constantes en la oferta, que se agrega y forma
parte integrante de este contrato.

(ST Kit Didactico para Regulacion de Nivel, HST

Descripeion i S i

Este equipo de ensayo compacte ofrece ia
posibilidad de estudiar los pringipios oe la ingeniera
de control a ravés de ensayos en un sistema
cenirojfado de nivel.

El montaje para e ensayG se realiza sobre una
carfasa que conliena todz la eleclrénica. El depdsito
< nivel ansperente s¢ alimenta desde tn deposilo
de feserva con ayuca oz una bomba con ndmero de
revciuciones regulable, El nivel se mide por medic de
un sensor ge presidn. La sefial de salida del sensor se
hace llegar al software segulador. La sefial de salida
del requiador Infiuye en &l niimero de revofuciones def
moler de fa bomba y cen ello en la capacidad de
swninistio.  Para estodiar 1 influencis de las
periurbadiones, se puede activar a raves def sofiware
una vigvula electranognélice proporcioral instalada
en|a salida del depdsiio,

El moceme y eficiente sofware es parie infegrante
del kit diictico, fesponiendo asi al conceplo de
Imegracién hardware / software (Hardware 7 Sofware
Integralton = H5i). Esto permile realizay y analizar los
ensayes de una forma cémoda. El software es aplo
para conexion en red. La conexidn enire €1 equipe 42
ensayo y el PC tene lugar a fravés de una inferfaz
UsB.

£l maleria) diddctico, bien estructurado, reprasenta
los fundamentos ¥ gula paso a paso por o8 distintos
Ensayos.

Contenido didicticas f Ensayos % ;

- piinciplos de la ingenierfa de control basados en &l

ejempio de un sistema contrelado de nivel con

compertamiento integral

- comperiamiento dei circuito de conlrel abierto

- estudic de un sisterna controlado sin

reakmantacidn

: - efectos de diferentes parimetres de reguiador y
mélodes da regulacin en la respuesta def

* Equipo de ensayo con sistema controfade de nivel dircuite de control cemado

. - registic de respuest t6n
" Varles ensayos relativos a la ingeniaria de control ff?ﬂ,,-a‘;,w?fe,mifa“ unesea
* Software actua! para todos los equipos de ensayo * wariable de pertuibackon
! - optimizacin del regulador ,
1t':h.-. la serle‘;!T 010 & RT 060 con numerasas - simatlacion del sistema controtado por software
unciones de regulacién y registro * comparacidn de diferentes pardmetios del
* Simulacisn del sistema centrolado por software sistema controlaca
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[1} equipo de ensayo para ensayos de {x:ntraf

[2] regulaciér de nivel con depdsite iransparenta

[3] bomba con regulacién de rdmern da revoluciones
[4) medida dat nivel por medio de un sensarde
presion

[5] generacién de periurbacionaes mediants vilvula
elactremagnética propercional en 12 salida dal
dapbsiic

[8] depdsile con rebosadero ¥ estala

[71 simulacidn de sisiamas conirotados por safware
[8] esquema de los procesos an ef panel frontal

[B] software GUNT en Windows Visia o Windows 7
apto para conexién en red, conexion ai PC a iravés de
use

Depdsite de nivel

- capacidad: 1200mL

Depdsito de reserva

- capazidad: 3700mb

Bamba

- consume de potenciz: 18W

- caudal max.: BLimin

- aliura de slevacién max: 8m

Valvula preporcicnal: Kvs: §,7m%h

Sensar de presién: 0...30mbar {B...300mm)

Ragulador eanfigurable por software como P, PILPIDy

regulader conmuiador

Sofware

- esquarna del procese con seleceidn det ipo de
ragufader {regulader manual, continua, de dos ©
ires puntes, programadoer)

- transcursss del tiempo

- funeién de simulacidon

- entrads de perurbaciones

LcAnxAl; BG0x450¢800mm
Fago: apmx, 22kg

1 squipd de ensayo

1 LD con sofeware GLUNT + cable USE

1 manguera

1 manusk fundamentos de inganieria de control
{RT D10 a KT 480)

1 manual de RT 610

080.01000 HT 810 Kit Didactico para Regulacidn
de Mival, H5]
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* Equipo de ensayo con sistema confroiado del
caudal

* Varios ensayos relativos a la ingenieria de controi

* Software actual para todos [os equipos de ensayo
de la serie RT 010 a RT 066 con numerosas
funciones de reguiacion y registro

= Simulacion det sistema controlado por software

Descripcion

Este =quipn de ansaye ofrecs |3 posibilidad de sstudiar los prncipiocs
de |2 ingenierfa de control a través de ensayes en un sistema contralado
du capdal. B! montsie para ol snsyyo se realiza sobre una carcasa que
cortene toda 1a electrénica.

Un sistema de trbos con dos caudalimebrns &2 sfimenta desde tn
Zepdsito de reserva transparente con aysda de una bomba con ndmem
de rovolucionss. regulable. EY rotdmets brinda I venisfa de gue &
caudal s2 puede cbservar direciaments en todo moments. EX caudal se
mide por medie d2 un sensor de caudal de turbina y es enviado al
sofware segulader. La sefial de saBda del reguiador nfuye en o
posiciin de una vilvula proporcional electromagnition. Para estudiar 1a
nieencia de las perwrbaciones, se puede modificar ! admero de
reyalucionss de ia bomba mediante software.

E! modeme y eficiente software es pane integrante el kit didictco,
espondiendo asi al concepto de ietegracidn  hardwars [ softeare
{Hardware f Soitware integration = HE3. Esto permite ealizar y analizag.-
s ensayes de una forna comoda. B software =< apto conexion &n red.
La conexidn entre 2l equipo de ensaye y <l PC tiens Iugar a través de
e intedfaz UBE.

El material didastico, bies esbuciurade, represenia
los fundsmentos ¥ guia pase 3 paso por los distintos
BR5AY0S.

ida didactico | Ensayos

-~ pringipios de 1a ingerieria de control basados en ef
sjemplo de un sistema controlado de caudal rdpide

- compeniamients del circuile de confrol abierte

- efectos de dferentzs parAmetros de regeladar y
mélados ds reguiacidn en la respussia del
circuito de conirel cemado

- regisink de respestas 3 un escaldn
* yanakie de referencia
* variabie de perturbasion

- optirmizacién de! regulador

- simaslacian del sisterma controlado por software

* comparaciin de diferentes pargmetios dal
sistemna controlado
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Caudal, HS!

Especificacian
{1] equipo de ensaye para ensayos de confrol
{2] regulacion de caudal con rotametro
{3] valvuia rroporcional electromagnética coma
actuadaor
{4] sensor de caudal de turbina
[5] genesacion de perlurbacionss por variacien det
nimern de revoluciones de la bomba
[6] simulacion de sistemas controlados por sofhware
{7] esguema de los procesos en el panel frontal
8] software GUNT en Windows Vista o Windows 7
apic para conexicn en red, conexian al PC a través de
ysa

Datos téenicos
Depdsie de reserva

£ B SR — CaApRcidad: aprox. 3000mML
1mnm 2 vt proporcional, 3 Sementos geinglcacion ¥ mands, 4 Domina, Somba
3 depasito o2 reseva, £ Sensor o caudal - consume de potencia: 18W

- caudal max.: 8Lmin

- altura de sfevacion max.: Sm

Rotametre: 2025005

Vilvula proporcicnal: Kvs: O 7mh

Sensor de caudal: 0,5... 3 min

Regulador configuratie por software come P, PL PiDy

regulador conmutador

Softweare

- esquema del procese con seleccion ded tipo de
ragulador (regulagor manual, continue, de dos o
tres puntos, prograrmader)

|

TS

G e e

1 o - transcursos del tempo

i - | -funcion de simulagion

° ; ; | - enfrada de perfurbacionss
| i § § : |

E £ ) Fici

! BL? ; §§ S

ig{ ) m;: : Dimensiones y pesos

g
RN

LxAnzAl 800x450x850mm
Peso: aprox. 21kg
Mecesario para of funcionamientc
230, 60/80Hz, 1 fase o 120V, B0HZCSA, 1 fase

Volumen de suministro

1 equipe de ensayo

1 manguera

1 CD con software GUNT = cablke LISB

1 manual: fundamenios de ingenieria de controt
(RT 010 a RT 080)

1 manual ge RT 022

TR

R

5

E
|

capnﬂm;mawm regmmnecam requiader i con
difereres v¥orss para K,y T, genenacion da una perurbacion

080.02000 RT 020 Kit Didictien para Regulaciés
de Caudal, HB!
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* Equipo de ensayo con bomba de alimentacion de
membrana de gas y depédsito a presion

* Varios ensayos relativos a la ingenieria de control

* Software actual para tedos los equipos de ensayo de
la serie RT 010 a RT 060 con numerosas funciones
de regulacién y registro

* Simulacion del sistema controlado por software -

Este equipo de ensayo compacio ofrece la posibifidad de estudiar los
principics de ks ingenieria de contol 2 travds de ensayos en un sistema
controlada de grasién.

El montaje para =l ensayo se realiza sobre una carcasa que contizpa
teda 1z electronica. El deposito a presicn se carga de aire comprimide
con ayuda d2 una bomba de alimentacidn de membrana de gas. Un
manémetro de aguja permite wver la presidn del depdsiic en fodo
momento. La presidn es registrada por un senscr de prasién. La safal
de safida del senscr se hace legar af regulador simulade por sofiware.
La sofial de salida del regulador influye en el nimem de revolucianes daf
meionr de b homba de alimentacion de gas da membrans y con ello anla
capacidad de suministro. Se simula un consumo de aire con una valvula
de estranguiacibn. Para esiudiar Ja infleencia de las perturbaciones se
puede activar por medic def soffware una valwla electromagnética a
fravés de la cual puade ascapar el aira.

El modarns ¥ eficients software es parte integraniz del kit didactico,
respondizndo asi al concepto de integracién hanfware ! softwars
{Hardwara ! Sofrwrare integration = HS!). Esto pamite realizar y analizar
los ensayos de una forma cémoda. Ef sofware =5 apto para conexion en
red. La conexion entra el sistema de practicas ¥ e PC #ene lugar a
fraves de una interdaz 55,

El material didietico, bien estrucwrado, reprasania
los fundamentos y guia paso 3 paso par los distintes

ENS3YO5.

- principios de la ingeniaria de control basados en el
sjample de un sistema coniralado de presion
can comportamiento FTy

- comportamianto det circuite de control akiertn”

- efactos de diferentes parametros de reguladory
métados de regulacibn an la respuesta del circuito
die contre] cerrado

- registro de respussias a un escaldn
* variable de referencia
* variatie d= perturbacidn

- opimizacicn del regulador

- simulzcion dai sistema comrolado por sofavare
' comparacién da diferenies parametros dal

sistama confrolado
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CONTRATO No. 118-2015
SIE-ESPOL-032-2015
Delia de las Mercedes Mora Suarez

Frtienias

t.

|

Especificacion
[1} equipo de ensaye para ensayos de confrol
[2]} regulacion de presién an un depasito
[3] bomba d= membrana de gas con regulacion dal
nimero de revoluciones
[4] sensor de prasidn electrdnico
[5} valvula electromagnética para generar
perturbaciones
[6] simulacion de sistemas conirolados por sofbware
[F] esquema de los procescs en el panel frontal
[B] software GUNT en Windows Visia o Windows 7
apto para conexion en rad, consxidn al PC a traves de
us8

Batos tecnicos

Bomba de membrana de gas

- caudal max.: 3L min

- sobrepresion max.: 1bar

- depresion max.: 250mbar abs.

Deposito a presién

- capacidad: 400mL

- presion de servicio: 1bhar

- presion max.: 10bar

Rango de regulacion de prasidn: 0...1har

Wabvula aleciromagnatioa: Kvs: 0,11m3%h

Sensor de presien: 0...1bar

Manematro: 0. 1bar

Regulador configurable por software como P, PLPiD ¥y

reguiador conmutador

Software

- esquemna del proceso con saleccion det tipo de
regulador {regulador manual, continuo, de dos o
tres puntos, pragramador)

- transcursas del tiempo

- funcian de simutacian

- entrada de periurbacionas

Dimensiones y pesos
LeAnxAl 800x450x340mm
Pesa: aprox. 18kg

Mecesano para €1 funcionamento
230V, 50vBDHz, 1 fase o 120V, B0HZ/CSA, 1 fase

Volumen de suministro

1 equipo de ensayo

1 €D con software GUNT + cable U3B

1 manual: fundamentos de ingenieris de control
{RT 010 a RT 080}

1 instrugciones de RT D30

080.03000 RT 030 Kit Didictico para Regulacidn
de Presion, HS|
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* Equipo de ensayo con sistema controlado de
temperatura

* Varios ensayos relativos a la ingenderia de control
* Calentar y enfriar con elemento Peitier

* Software actual para todos [os equipos de ensayo
de la serie RT 010 a RT 060 con numerosas
funciones de regulacion y registro

* Simulacién del sistema controlado por software

Esxta equipe de ensays compacio ofrece la posthifidad de estudiar los
principios de la ingenieria de control a través de ensayos en un sistama
controlada de temperatura.

Ei moniaje para el ensayo sa raaliza sabra una carcasa que cantizns
wda |a elactrénica. Coma sistama cde conwol se uffiza upa varila
metdlica en who envelvente térmica, uno d2 cuycs =xtremos es
cilentado o enfiadc por un elemento Pelffer. Tres sensores de
wemperstura dispuesios a lo Jargo del efe de la varilla pernwiten
representar diferentes comportamientos det sistema. U fermémetrn de
aguja permite leer dirsctamants |a temperatura en todo momento. La
respeciva temperatura se regisira con una resistencia tirmica [PTC)L La
senal de salidz dof sensor se hace llegar af regulader simulado por
software. La sefial da salida dai regulader influye en lz tension de
excitacidn daf elemento Pelier y con ello en 2 potancia calorifics, Para
estudiar la influencia de las perturbacicnes, se puede activar a través daf
software un veniilador qua evacua una parie d= fa energia calerifica.

El modarno y efisiente software es parie integranie del kit didactico,
respondiendp asi al concepts de Integraciin  hardwara ! sofowars
{Hardware | Sofware Integration = HSI). Esto pamite realizar ¥ analizar

los ensayos de una foama comoda. Ef software es
apie para rades. La conexon ente el squipn de
ensayo y el PG tiens lugar a fravés de una interfaz
UsB.

E! material didictico, bien esirucivrade, reprasenta
los fundamartos ¥ guia pase A pase por los distintes

Ensayos.

- prireipios d= 13 ingenieria da control basados en e
ejemplo de un sistema controlade de temperatura
por iiempa de retardo

- compartamiento def circuito da control abierio

- efactos de diferentes parametros de reguladary
métodos de regulacidn 2n la respuesta del
ciredtto de control cerrado

- regisiro de respuzstas & un escalén
* variakle da referencia
* variabie de parturbacion

- opimizacién del regulador

- simulacion det sistema controfado por softwara
' comparacion de diferenies parimetros dal

sistema conirolado

r
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{1] equipo de ensayo para ensayos de controd

2] regulacian de temperatura de una varilla metalica
calentada

{3] calentar y enfriar por elemente Peltier

4] sensores de temperatura dispuesics en tres puntos
distintos 3 lo large del eis de |a varilla para represantar

q tiempos de retamdo

%x [5] ventilador conectable a traves de software para
;ﬁ . generar perturbaciones

;% s f [6] simulasion de sistemas controlados por software
i J/ [f]lesgeema de los procesos en el panel frontal

i i 8] software GUNT er Windows Vista o Windows 7
g apto para conexién en red, conexion al PO a traves de
B uss

-

i 1

e e N e A S R Se R

1 wentiagor, 2 varlla en oo spwoivante, 3 elemenios de indicacion y manda, Warilla calemada; Dxl: 20x200mm, aluminio

£ termemmetio, £ sensor de tamperatura, § dispositive o2 calstacoion ¥ retngarador Eiemento Peltier

- consume de potencia dependiente de la temp.
potencia a 300K 38 2W
potencia a B0°C: 44.3W

- funcionamiento ton cofmiente continua

Ventilador

- consumic de potencia: 2W

- caudal max.: 40mih

Sensor de temperatura: 0...100°C

Termamstro: 0., 108°C

Rango de regulacion de la temperatura: §..100°C

Regulador configurable por softwars come P, Pl PID y

reguiador conmutador

Softwarz

-esquema del proceso con szleceion dal tips de
reqgulador (regulador manual, continue, de dos o
res puntos, programador)

- ranscursos del temao

- funcion de simulazicn

- entrada de periurbaciones

| —
| e PR
@‘J sl 1

:

Dimensiones y pesos
Exfimaetl: 80004 50x280mm
Peso: aprox. 18kg

Mecesario para el funcionamiento
230V, 50/80Hz, 1 fase o 120V, S05ZCSA, 1 fase

Volumen de suminisiro

1 equipc de ensayo

1 €D con software GUMNT + cable USB

1 manueal: fundamenios de ingenieria de confrol
(RT 010 a RT 08T}

1 manual ¢e RT D40

590

2
{

Fay e

A&“&mmﬁ .3

muaﬁemladﬁm I'Eﬁ%ﬂe&'ﬁauﬂ%ﬂﬂm reguiadion S50 en
mdw&mmmmm

080.04000 RT M40 Kit Didactico para Regulacion
de Temperatura, HE]
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* EGUIpO de ensayo con sistema controlado de
numero de revoluciones

* Varios ensayos relativos a la ingenieria de control

* Software actual para todos los equipos de ensayo
de 1a serfe RT 010 a RT 060 con numerosas

funciones de regulacion y registro
* Simutacion del sistema controlado por software

Este sauips de 2nsayo compacto ofrec= 13 posbilidad de ashudiar los
prinsipios de fa ingenieria de confrel a través de ensayos =i un sistema
conteolads de nlmens de revolusionss.

E! montaje para =l ensaye se realiza sobre una carcasa que cenfiena
ioda la eletirdmica. Una cubierta Fansparsnbe permile cbservar sin
pebgro o5 ansayas. Un mobsr Se sterlente eontinua impulsa un gfé con
un voiante de inersia. Un ealibrador comparador offece i@ ventaja de
poder lear dirsctamesnte 2l alimens de revolucicnes en todo memento.,
Este valor es medide etiizands un sensor de revolueiones. La sefial de
safida dei sensor se hace llegar al regulador simufado por sofoware, La
safial de salida del reguiador influye en ia cordentz del metor. Pama
esiudiar la influencia de las periurbaciones, sz prrede aciivar a través del
sofware un generador gue se conacka al efe como resittencia mecanica.

&l modemo v eficents software es parte integrante del kit diddctes,
mspongdionds asi al conesplo de integraciGn hardware ! software
{Hardware ! Softaare integration = H5I). Esto permite reafzar y analizar
ins ensayos de una forma cdmoda. Bl sofiware es aple para mdes. La
copesidn entre 1 equipe de ensayo y el PC tiens tugar a fravés de sna
interfaz USH.
£! material didachico, bien estructurado, mpresenta fos fendamentos ¥
gula paso a pasa par los dististos ensayos.

CONTRATO No. 118-2015
SIE-ESPOL-032-2015
Delia de las Mercedes Mora Suarez

Ensay

- principios de ia ingeniarsa de contrdd basados =5 2l
ejemple de wn sistema controlado de alimero
de revolucionss con comportamiznto PT,

- compariamiants del cirevite de conirel sbieric

- efectos de d¥erentes parimetres de regulador y
méwedos de reguiatiin zn la respussta de? circuiin
e control cerada

- regisiro de respeestas a un escakis
* variabiz de referencia
* varabia de perurbacitn

- spimizacion del regulsdor

- simiglacidn del sistema controlado por sofware

* comparacidn de diferenies paramebos de
sstema controlato
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Especificacion
{1] =quipo de ensayc para ensayos de control
[2] regulacién de numero de revoluciones de un motor
de corriente continua con eje y volante de inercia
[3] cubierta protectora tansparants para &f coniunto
metor / generador
[4] sensor de revoluciones inductive
[5] geneszcion de periusbaciones por variacien de iz
carga del generador
[f] simulacién d= sistemas controlados por software
{7} esquema de los provesos en &l panel frontal
[B] software GUNT en Windows Vista o Windows 7
aplo para red, conexion al PC a través de USE

Lo

A AT

Datos fecnicos
\“I Mator
R R Tl - nidmeso de revolutiones max.s 4500min~!
1 indioacien de imem da revciuginnes, 2 siementos de Indicasin ¥ Tengo, - potencia max. el motor: 10W
3 generador, 4 sensorde revolidones, Srotor, §motor -parmax.: 1.7TNcm
Senerador

o

.
8

NTM‘“L“NN&“;,M.A}.“
1

- niimezn de revolugiones mix: 4500min”!

- potencia max.: 10W

-par max.: 1,TNem

Tachmetrs (analdgico): O...8000min

Regulador configuratie por software come P, Pl y PID

Sofware

- esquema del procesa con selection del tipo de
regulador {reguiador manual, continue, Fansductor
de programa}

- curvas ge fiempo

- funcian de simulagion

- entrada de perturbacionss

sy
e o

v oo

I

Dimensiones y pesos

LxAnxAl B00x450x3 10mm
FPeso: aprox. 18kg

Necesaric para el funcionamiento

230V, E0/80Hz, 1 fase o 120V, 80H2/CSA, | fase

Volumen de summisto

1 equipc de ensayo

1 CD con software GUNT + cable LISE

1 mansal: fundamentes de ingenieria de confrof
{RT 010 a RT 064)

1 manual de RT 050

[t

g

‘3&

]

R e e e e e ]
Capturd ge pantalia del sofhware: respuesa 3 ur 2scalon 2 camblar (3 variabie

e TESIrENCA 2an Tegquiader FID iealltad Sosptatle de contid)

N® de articulo

B0.05000 RT 050 Kit Digdctico pars Regulacion
de Mimero de Revoluciones, H5Y

GARNT Gesftebau GrbH, Hanskarpeng 4517, D-22235 Sarsodlisl, Tho =43 {23 £7 98 52-0, Fax +43 |40 57 08 54-42, Evmad samsfiguntde, 'Web htlprawmw gurt oe \
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* Equipo de ensayo con sistema controlado de
posicion e
* Varios ensayos relativos a la ingenieria de control - principins = a ingenierta de contrel basados en £

* Software actual para todos los equipos de ensayo afample de un s'ist:-m.a m?]adn de posigidn
de la serie RT 010 a RT 060 con numerosas “on comporanuents inegr

funci d lacién f - compartamisnty gel eireiste de conirgd ablerie
nciones de regulacion ¥ registro - efectos de diferentes pardmsiros de reguladory

* Simulacion del sistema controlado por software metodos de reguiacion en 13 sespussia del cireuitn
ce eantrol cerado

- regisine de reapuestas @ un escaldn
' variabiz de referentia

- optimizacion de reguiagor

- simulacién del sistena controlado por softvears
! comparacion de diferentes pasametros del

sistemna controtado

Est2 equipn ge ansaye compacto ofrece ba poshilidsad de estudiar los
principios de 3 inganieria de conirg} a través d= ensayes eh en sistema
controlado de posicidn,

E! montaje para el ensaye 5= realiza sohre una carcasa resistente que
ecnbiane toda Iz slecirisica. Unx cublerda ransparents permite sheenar
sin pefigro fos ensayos. Un moter de corriente comtiiua permite
desplazar un came pos medio de una cuves dentada La posicicr es
medida con ua sensor de giro y devueia comd sefal de tensidn, La
sefial dz salida del sensor se hace llegar 3t reguisder simudade por
sofwzre. La sefal de s2ida det reguiador influye 2n la comients det
motor, Se desconzata ef molor automdtiesrmentz cuands = camo
sleanza una d=las dos pesicicsss finales.

Et medemo y eficiente seoftware g5 pare integrante del sistema
diddctico, respondiende  asi &l comespic de  infegraciin
hardware f software  (Hardware f Software  Integration = HSHL Esio
permiie tealizar y analizar fos ensayes <e una forma eémeda. El
sofiware 5 Jp0 para conexion en red. La conexidn ente of sistama da
practicas y el PC liene lugar a tavés de wna interfazr USE.

Ei material didictico, bien estruciurade., representa fos fundamentos ¥
guiz paso a paso por los distintos ensayes.
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S

i

a5

S s s s

1 827 wrm‘ 2 agoulail r'aaai a s:»:re':tns damnsicacion y mands, £ esnsor de g,
3 caaw, O ComeR dentada

i
i

S
B s R R

L
=
S

SO

b

SR ey

S

i

SRS GRS

caziwa de pantala del sofMEIe: resfAIest A un 2553160 3 cambiaria vmsl:{e
e w.’-z'rem‘a canregulador P {desviackin permanente g 13 regqulaciing

CONTRATQ No, 118.2015
SIE-ESPOL-032-2015
Delia de 1as Mercedes Mora Suarez

[1] equtpcs de ﬂnsayu para ensayos de eontro}
[2] regulasion de posicion con camro con guia linsal y
mictor reductor

[3] senscr de girn como sensor de posicidn

[#] cubiznta proteciomr transparenta

[5] 2 microinterruptores pars desconexidn en final de
camera

(8] simulacién de sistemas controlados porsoivarse
[7] esquema de los procasos en el panse] frontal

[8] seftware GUMT en Windows Vista 0 Windows 7
apto para conexion en red, conexiin al PC 3 iraves de
Uss

Mator de conciante contnua

- relaeidn de ransmisidn 1 50

- nérmeso de revoluciones: 95miy !

- par de ggro: Z0DNmm

Carrera: max. 208mm

\Welocidad de desplazamiesto mdx.: 45mmis

Escala: B 300mm

Regulader wn sofware configumble como P, FILPID

Sofware

- esquama del procese oon saleccion del tipo de
regulador jreguiador manual, continuo, Fansductor
e programa}

- cusTvas de fiempo

- funcifn de simulacida

txAmehl: BO0x450xI50mm
Peso: aprox. 20kg

T30V, SO/E0Hz, 1 fase o 120V, BOCEICSA, | fase
Volumen de suministro

1 equipo de ensayo

1 GO con softaare GUNT = cable USE

1 raneal: fundamentos de ingenieria de contnoj
(RT 510 a RT 080

1 eaneal de BT 080

f OBD.080D0 RT DB0 Kit Didicfico para Regulacidn
de Posicidn, HEI

3.2 Adicionalmente el CONTRATISTA se obliga al cumplimiento de la garantia

técnica de los bienes objeto de este contrato segln documento “Garantia
Técnica” adjunto a su oferta presentada y que es por el tiempo de un afio a
partir de la recepcion de los bienes objeto de coniratacion.



ESCUELA SUPERIOR POLITECNICA CONTRATO No. 118-2015

DEL LITORAL SIE-ESPOL-032-2015
“lenguelsctsicho 1 Sovieduf def Comeniancio® Delia de las Mercedes Mora Suarez

3.3 El contratista se obliga con los siguientes aspectos: Los equipos ofertados
deben ser nuevos, sin uso, no re-manufacturados.

CLAUSULA CUARTA.- PRECIO DEL CONTRATO

41 El valor del presente contrato, que la CONTRATANTE pagara al
CONTRATISTA es de US$73,425.56 (SETENTA Y TRES MIL
CUATROCIENTOS VEINTE Y CINCO CON 56/100 Délares de los Estados
Unidos de América) mas IVA, de conformidad con la oferta presentada por
el CONTRATISTA.

No. Descripcion del Bien Cantidad Precio Unit.
1 | Kit Didactico para Regulacién de Nimero de revoluciones HSI
RT 050 Gunt Alemania 1 S 11.696,11
Kit Didactico para Regulacién de Posicidn HSI RT 060 Gunt
2 | Alemania 1 $11.696,11
Kit Didactico para Regulacidn de Caudal HSI RT 020 Gunt
3 | Alemania 1 $12.779,08
Kit Diddctico para Regulacion de Presion HSI RT 030 Gunt
Alemania 1 $ 12.779,08
5 | Kit Diddctico para Regulacion de Temperatura HSI RT 040 Gunt
hemania 1 5 11.696,11
6 [ Kit Didactico para Regulacidn de Nivel HSI RT 010 Gunt Alemania 1 $12.779,07
SUBTOTAL| §73.425,56
VA $8.811,06
TOTALI §82.236,62

4.2 Los precios acordados en el contrato, constituiran la tnica compensacion al
CONTRATISTA por todos sus costos, inclusive cualquier impuesto, derecho
0 tasa que tuviese que pagar, excepto el Impuesto al Valor Agregado que
sera afiadido al precio del contrato conforme se menciona en el numeral 4.1.

CLAUSULA QUINTA.- FORMA DE PAGO

51 Los pagos se realizaran de la siguiente manera:

70% en calidad de anticipo previa suscripcion del contrato y presentacion de la
garantia de buen uso del anticipo.

30% contra entrega de [os bienes cbjeto de la presente contratacion, previo informe
favorable del administrador del contrato, suscripcién del Acta de Entrega Recepcion
Unica y Definitiva

CLAUSULA SEXTA.- GARANTIAS

6.1 En este confrato se rendiran las siguientes garantias:

14
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6.1.1 La garantia de buen uso del anticipo se rendird por un valor igual al
determinado y previsto en el presente pliego, que respalde el 100% del monto
a recibir por este concepto

6.1.2 La garantia técnica de los bienes materia del contrato que deben ser
entregadas por el CONTRATISTA, cumpliran las condiciones establecidas en
el articulo 76 de la LOSNCP. En caso contrario, el adjudicatario debera
entregar una de las garantias sefialadas en el articulo 73 de la LOSNCP por
el valor total de los bienes a suministrarse.

6.2 Las garantias entregadas se devolveran de acuerdo a lo establecido en el articulo
77 de la LOSNCP vy el articulo 118 del RGLOSNCP. Entre tanto, deberan
mantenerse vigentes, lo que sera vigilado y exigido por la CONTRATANTE.

6.3 El cese de la renovacion de las garantias presentadas por el CONTRATISTA solo
la podra autorizar por escrito la CONTRANTANTE, cuando se haya recibido a
entera satisfaccion el bien y/o servicio objeto de este contrato con su respectiva
liquidacion.

CLAUSULA SEPTIMA.- PLAZO

7.1 El plazo para la entrega de la totalidad de los bienes objeto de este contrato
a entera satisfaccion de la CONTRATANTE es de 180 dias contados desde =
la fecha de notificacion que el anticipo se encuentra disponible.

CLAUSULA OCTAVA.- MULTAS

Por cada dia de retraso en la entrega de los bienes y por el incumplimiento
de cualquiera de las obligaciones sefialadas en el presente instrumento por
parte del Contratista, sera sancionado con la imposicion de una multa
equivalente al uno por mil (1x1000) del monto del contrato.

La Contratante queda autorizada por la contratista para que haga efectiva la
multa impuesta, de los valores que por este contrato le corresponde recibir,
sin requisito o tramite previo alguno.

CLAUSULA NOVENA.- DEL REAJUSTE DE PRECIOS =

9.1 El valor de este contrato es fijo y no estara sujeto a reajuste por ningin
concepto, coso contrario se debera aplicar lo establecido en el articulo 141
del Reglamento General de la Ley Organica del Sistema Nacional de
Contratacion Publica

.CLAUSULA DECIMA.- DE LA ADMINISTRACION DEL CONTRATO: ~ "

10.1 La CONTRATANTE designa al Ing. Freddy Chavez Villao Jefe de
Laboratorio de Termofluidos en calidad de Administrador del Contrato, quien
debera atenerse a las condiciones generales y particulares de los pliegos
que forman parte del presente contrato.

15
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La CONTRATANTE podra cambiar de administrador del contrato, para lo
cual bastara cursar al CONTRATISTA la respectiva comunicacidn; sin que
sea necesario la modificacion del texto contractual.

Funcicnes de Administrador de Contrato:

o Vigilar y responsabilizarse por el fiel y estricto cumplimiento de las
clausulas del contrato a fin de que la entrega de los bienes se ejecute de
acuerdo a sus especificaciones tecnicas, programas o cronogramas de
trabajo, y normas tecnicas aplicables.

¢ Detectar oportunamente errores y/u omisiones del contrato asi como
imprevisiones técnicas que requieran de acciones correctivas inmediatas
gue arreglen la sifuacién.

» Verificar oporiunamente que el CONTRATISTA esté proporcionando una
buena calidad del bien.

e Evaluacion periddica del grado de cumplimiento de los bienes a
entregarse.

e Examinar cuidadosamente los repuestos, materiales, y ofros a emplear
en la provision/prestacion del bien y controlar su buena calidad.

o Participacion en la recepcion mensual del bien informando sobre la
calidad y la exactitud de los pagos realizados.

» Conseguir de manera oportuna se den soluciones técnicas a problemas
surgidos durante la ejecucion del contrato.

e Conseguir que los directivos de la CONTRATANTE se mantengan
oportunamente informados de la ejecucion del contrato y problemas
surgidos desde la adjudicacién hasta la culminacién de la prestacion del
bien. Debera informar sobre el incumplimiento del contrato en el caso de
que esto ocurra.

o Dar un visto bueno a las solicitudes de prérroga del CONTRATISTA, a
efecto de la aprobacién por parte del Rector o su delegado.

+ Aplicar las multas y sanciones dispuestas en el contrato.

CLAUSULA UNDECIMA.- TERMINACION DEL CONTRATO:

11.1

11.2

b)

Terminacién del confrato.- El contrato termina conforme lo previsto en el
articulo 92 de la Ley Organica del Sistema Nacional de Contratacion Publica
y las Condiciones Particulares y Generales del Contrato.

Causales de Terminacién unilateral del contrato.- Tratandose de
incumplimiento del CONTRATISTA, procedera la declaraciéon anticipada y
unilateral de la CONTRATANTE, en los casos establecidos en el articulo 94
de la LOSNCP. Ademas, se consideraran las siguientes causales:

Si el CONTRATISTA no notificare a la CONTRATANTE acerca de la
transferencia, cesién, enajenacién de sus acciones, participaciones, o en
general de cualquier cambio en su estructura de propiedad, dentro de los
cinco dias habiles siguientes a la fecha en que se produjo tal modificacion;
Sila CONTRATANTE, en funcién de aplicar lo establecido en el articulo 78
de la LOSNCP, no autoriza la fransferencia, cesion, capitalizacion, fusion,
absorcion, transformacion o cualquier forma de tradicion de las acciones,
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participaciones o cualquier otra forma de expresion de la asociacion, que
represente el veinticinco por cienio (25%) o mas del capital social del
CONTRATISTA;

Si se verifica, por cualquier modo, que la participacién ecuatoriana real en
la provision de bienes o prestacion de servicios objeto del contrato es inferior
a la declarada.

Si el CONTRATISTA incumple con las declaraciones que ha realizado en el
numeral 3.5 del formulario de la oferta - Presentacidén y compromiso;

El caso de que la CONTRATANTE encontrare que existe inconsistencia,
simulacién y/o inexactitud en la informacion presentada por contratista, en el
procedimiento precontractual o en la ejecucion del presente contrato, dicha
inconsistencia, simulacion y/o inexactitud seran causales de terminacion
unilateral del contrato por lo que, la maxima autoridad de la entidad
contratante o su_delegado, lo declarara contratista incumplido, sin perjuicio
ademas, de las acciones judiciales a que hubiera lugar.

Procedimiento de terminaciéon unilateral.- El procedimiento a seguirse
para la terminacion unilateral del contrato sera el previsto en el articulo 95
de la LOSNCP.

CLAUSULA DUODECIMA.- SOLUCION DE CONTROVERSIAS

12.1

12.2

12.3

CLAUSULA DECIMA TERCERA: COMUNICACIONES ENTRE LAS PARTES

13.1

Si se suscitaren divergencias o controversias en la interpretacidn o ejecucidn
del presente contrato, cuando las partes no llegaren a un acuerdo amigable
directo, podran utilizar los métodos alternativos para la solucidn de
controversias en el Centro de Mediaciéon y Arbitraje de la Procuraduria
General del Estado, Regional 1, con sede en la ciudad de Guayaquil.

Sirespecto de la divergencia o divergencias suscitadas no existiere acuerdo,
cualquiera de las partes que se sienta perjudicada podra someter la

controversia al procedimiento establecido en la Ley de la Jurisdicciéon

Contencioso Administrativa, la cual establece que serd competente para
conocer la controversia el Tribunal Distrital de lo Contencioso Administrativo
# 2 que ejerce jurisdiccion en la ciudad de Guayaquil.

Todo lo anterior de conformidad con los Arts. 104 y 105 de la Ley del Sistema
Nacional de Compras Publicas LOSNCP y del Art. 160 de su Reglamento.

La legislacion aplicable a este contrato es la ecuatoriana. En consecuencia,
el CONTRATISTA declara conocer el ordenamiento juridico ecuatoriano y
por lo tanto, se entiende incorporado el mismo en todo lo que sea aplicable
al presente contrato.

Todas las comunicaciones, sin excepcion, entre las partes, relativas a lo
trabajos, seran formuladas por escrito y en idioma castellano. Las
comunicaciones entre la administracion y el CONTRATISTA se haran a
través de documentos escritos.

CLAUSULA DECIMA CUARTA.- DOMICILIO
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Para todos los efectos de este contrato, las partes convienen en sefialar su
domicilio en la ciudad de Guayaquil.

Para efectos de comunicacién o notificaciones, las partes sefialan como su
direccion, las siguientes:

CONTRATANTE: Km. 30.5 Via Perimetral, telefono 2269269, www.espol.edu.ec.

CONTRATISTA: Provincia: GUAYAS Cantén: GUAYAQUIL Parroquia: XIMENA
Ciudadela: LA SAIBA Numero: S/N Referencia: A UNA CUADRA DE MI
COMISARIATO Blogue: s-3 Oficina: LOCAL 1 Teléfono Domicilio: 042332130

Las comunicaciones también podran efectuarse a través de medios electronicos.

CLAUSULA DECIMA QUINTA.- ACEPTACION DE LAS PARTES

15.1 Declaracion.- Las partes libre, voluntaria y expresamente declaran que
conocen y aceptan el texto integro de las Condiciones Generales de los
Contratos de provisién de bienes y prestacion de servicios, publicado en la
pagina institucional del Servicio Nacional de Contratacion Publica SERCOP,
vigente a la fecha de la Convocatoria del procedimiento de contratacion, y
que forma parte integrante de las Condiciones Particulares del Contrato que
lo estan suscribiendo.

15.2 Libre y voluntariamente, las partes expresamente declaran su aceptacion a
todo lo convenido en el presente contrato y se someten a sus estipulaciones.

Dado, en la ciudad de Guayaquil, a los nueve dias del mes de noviembre del

2015.

/
ESCUELA SUPERIOR POLITECNICA CONT, ATI$TA

DEL LITORAL (ESPOL)

-Mefcedes Mora Suarez
RECTOR RUC: 0902341593001

Elaborado por: Diana Diaz Vargas
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